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Sistemas de referencia con traslacion

relativa




Traslacion relativa




Traslacion relativa




Traslacion relativa

dR

Vs = —
XY/ d'[ :|XYZ

dv

Ay = —
Y7 d'[ :lXYZ

di
dt

Z/ S
} ;ﬂ =dk} o
Y7 dt Y7 dt Y7



o)l

Traslacion relativa




Traslacion relativa

a]m’z = ﬁ‘m’z T i.:lXYZ

L

Vxyz = Vxyz + T]XYZ

—

¥
— — —

()| w7 = X(0T +3(1) 3+ 2K + x(1)i + y(1)] +2(1

P

(O, =XOT+ 0T+ 20K [Ty = Vg + Vg |




Traslacion relativa

a]m’z = ﬁ‘m’z T i.:lXYZ

L

Vxyz = Vxyz + TJXYZ

—

¥
— — —

()| w7 = X(0T +3(1) 3+ 2K + x(1)i + y(1)] +2(1

P




Traslacion relativa

[[T’XYZ = Vxyz + Vyyz }

\ 4

VXYZ]XYZ = VXvYZ ‘XYZ T nyz]XYZ

Axyz = Axyz + nyleYZ

Vazler, = K0T+ (1) + 20k

axyz = Axyz tayy,



Traslacion relativa

VXYZ]XYZ = VXvYZ ‘XYZ T nyz]XYZ

v

Axyz = Axyz T Vi IXYZ

v

[aXYZ =Axyz + axsz




Traslacion relativa

[aXYZ =Axyz + axyz}




Teoria de la relatividad especial

*Primer postulado:
Principio especial de relatividad: Las leyes de la fisica son las mismas en
todos los sistemas de referencia inerciales. En otras palabras, no existe un
sistema inercial de referencia privilegiado, que se pueda considerar como absoluto.

*Segundo postulado:
Invariancia de ¢ La velocidad de la luz en el vacio es una constante universal, ¢,

que es independiente del movimiento de la fuente de luz.

\_/elocidad de la luz desde la Tierra a la Luna, situada a mas de 380.000 km.
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Teoria de la relatividad especial

Se tiene un sistema S de coordenadas (x,y,z,t) y un sistema S'de coordenadas (', 3/, 2", '),
de aqui las ecuaciones que describen la transformacion de un sistema a otro son:

vr

v=a(t-3)

donde

1

Consecuencias:
Dilatacion del tiempo y contraccién de la longitud
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Teoria de la relatividad especial

La composicion de velocidades es el cambio en la velocidad de un cuerpo al ser
medida en diferentes sistemas de referencia inerciales. En la fisica Newtoniana
pre-relativista se calculaba mediante

f
v =v+1u,

donde #' es la velocidad del cuerpo con respecto al sistema S, # la velocidad con la
p p ;
que este sistema se aleja del sistema "en reposo" S, y » es la velocidad del cuerpo medida en S.

Sin embargo, debido a las modificaciones del espacio y el tiempo, esta relacién no es valida
en Relatividad Especial. Mediante las trasnformaciones de Lorentz puede obtenerse la férmula
correcta:
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